
기초제어프로그래밍(SW), 미적분학및연습, 인공지능기초실습

회로이론및실험, 헬스케어재활로봇, 인공지능(PBL), 자료구조설계, 

AI로봇파이썬(PBL), 공업수학, 선형대수학

논리회로설계, 로봇기구학및설계(PBL), 머신러닝의이해, 마이크로프로세서, 

신호및시스템, 데이터사이언스의이해, AI로봇어드벤처디자인

기초역학및연습, 영상처리개론, 로봇공학개론, 로봇운영체제, 확률과통계및연습, 

항법시스템, 창의전공설계, 전자회로및실험

캡스톤디자인Ⅰ, AI로봇디자인, AI응용설계, 빅데이터컴퓨팅, 

스마트 모빌리티(PBL), 지능형로봇실습

휴먼-로봇인터페이스공학, 인공지능프로젝트, 캡스톤디자인Ⅱ, 

로봇제어프로젝트, 인공지능실무

로봇액추에이터, 비행동역학및제어, 창의로봇설계(IC-PBL), 제어공학및설계(PBL), 

로봇비전(IC-PBL), 인공지능프로그래밍(IC-PBL), 로봇역학의이해, AI운영체제, 

협동로봇실습(PBL), 취업과창업

기초전기전자공학, C프로그래밍(PBL), 계산과학이론및실습

전화_ 041 550 5205 / 041 550 5569

휴먼지능로봇공학과는 미래 고부가 가치 창출의 

핵심인 지능로봇과 인공지능 분야의 기술집약적이고 

창조적인 전문 인력 양성을 목표로 한다. 창의적 

최신 기술의 실습형 교육, 산학연 산업 수요에 

기반을 둔 실무형 교육 프로그램, 취업을 위한 각종 

학생 지원 프로그램 등을 통하여 산업현장에서의 

실무형 전문 인력을 양성하기 위해 노력하고 있으며, 

세부 중점 분야로는 인공지능, 로봇설계, 무인화/ 

자동화 기술, 휴먼-로봇/로봇-로봇 인터페이스 등에 필요한 전문지식을 중점적으로 다룬다.






